Universidad
Europea

1. DATOS BASICOS

Asignatura Proyecto integrador: robética industrial

Titulacion Grado en Ingenieria en Sistemas Industriales

Escuela/ Facultad Escuela de Arquitectura, Ingenieria, Ciencia y Computacion

Curso 3
ECTS 6
Caracter Optativa

Idioma/s Espafiol

Modalidad Presencial

Semestre S2

Curso académico 26-27

Docente coordinador Ramiro Diez

2. PRESENTACION

La asignatura “Proyecto integrador: robética industrial” es una asignatura optativa que se imparte en la
mencion Electrénica Industrial, en las intensificaciones:

e Mencidn Electrdnica industrial / intensificacion Automatica

e Mencidn Electrdnica industrial / intensificaciéon Robética
Esta asignatura presenta una introduccién a la Robdtica industrial. El primer lugar, se proporciona una
vision general de la robética, comenzando por el estudio de la morfologia de los robots y la identificacion
de los componentes partes de un robot industrial. Ademas, se incluye una introduccién a la robdtica de
servicios. A continuacién, se estudian conceptos fundamentales de la robdtica como la localizacién
espacial, la cinematica de los manipuladores o la planificacién de trayectorias, todos ellos encaminados a
entender el funcionamiento interno de los robots desde una perspectiva algoritmica. Asi mismo, se
estudian los diferentes modos de programacion de robots. La asignatura termina con una introduccion a
la robética movil.

3. RESULTADOS DE APRENDIZAJE

Conocimientos
CON19: Conocimientos de principios y aplicaciones de los sistemas robotizados

Conocimientos especificos de la materia

e Identificar los componentes de un sistema robotizado
e  Describir la morfologia de un robot
e Identificar aplicaciones de robots

Habilidades
HAB25: Capacidad para aplicar la robética en diferentes entornos

Habilidades especificas de la materia

e Disefiar programas para robots
e  Utilizar las matrices de transformacién homogéneas para la descripcién de la posicion y la
orientacion de objetos de forma conjunta
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e  Utilizar los fundamentos de la robdtica (cinematica directa e inversa y la planificaciéon de
trayectoria) para simular el control de un robot manipulador

Competencias

CP3: Capacidad de resolver problemas con iniciativa, toma de decisiones, creatividad, razonamiento
critico y de comunicar y transmitir conocimientos, habilidades y destrezas en el campo de la Ingenieria
Industrial.

4. CONTENIDOS

Introduccién a la robética
Morfologia de los robots
Cinematica de los manipuladores
Planificacidn de trayectorias
Programacion de robots
Aplicaciones de los robots

5. METODOLOGIAS DE ENSENANZA-APRENDIZAJE

A continuacion, se indican los tipos de metodologias de ensefianza-aprendizaje que se aplicaran:

Clase magistral

Aprendizaje cooperativo

Aprendizaje basado en problemas

Aprendizaje basado en proyectos

Aprendizaje basado en ensefianzas de taller/laboratorio
Entornos de simulacién

6. ACTIVIDADES FORMATIVAS

A continuacion, se identifican los tipos de actividades formativas que se realizaran y la dedicacidn en horas
del estudiante a cada una de ellas:

Modalidad presencial:

A gad 10 a a ero de nora

Clases magistrales 10
Seminarios de aplicacién practica 15
Resolucién de problemas 10
Investigaciones y proyectos 35
Actividades en talleres y/o laboratorios 10
Trabajo auténomo 60
Debates y coloquios

Pruebas de evaluacién presenciales 5

7. EVALUACION

A continuacidn, se relacionan los sistemas de evaluacién, asi como su peso sobre la calificacion total de la
asignatura:
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Modalidad presencial:

Sistema de evaluacion

Peso min.
%

Peso max.

%

Pruebas de evaluacién presenciales 50 60
Caso/problema 5 15
Evaluacién del desempefio 5 5
Investigaciones y proyectos 20 40
Pruebas de evaluacién presenciales 50 60

En el Campus Virtual, cuando accedas a la asignatura, podras consultar en detalle las actividades de
evaluacion que debes realizar, asi como las fechas de entrega y los procedimientos de evaluacién de cada

una de ellas.

8. CRONOGRAMA

En este apartado se indica el cronograma con fechas de entrega de actividades evaluables de la

asignatura:

Actividades evaluables Fecha
Informes, ejercicios y problemas Semana 3-15
Practicas de laboratorio Semana 5-12

Proyecto de robotica

Semana 7-17

Prueba final

Semana 18

Este cronograma podra sufrir modificaciones por razones logisticas de las actividades. Cualquier
modificacidn sera notificada al estudiante en tiempo y forma.

9. BIBLIOGRAFIA

La obra de referencia para el seguimiento de la asignatura es:

e BARRIENTOS, L. F. PENIN, C. BALAGUER, R. ARACIL, Fundamentos de robética, McGraw Hill (22

Ed.), (2007).

A continuacidn, se indica bibliografia recomendada:

e ANIBAL OLLERO, Robética: Manipuladores y robots méviles, Marcombo-Boixareu, (2005).
e JOHN J. CRAIG, Robdtica (32 Ed.) Pearson, Prentice-Hall, (2006)
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e JOHN J. CRAIG, Introduction to Robotics, Prentice-Hall, (2005)
e  MIKELL P. GROOVER, Robdtica industrial: Tecnologia, programacién y aplicaciones, Mac- Graw
Hill, (1994).
Normativa:

e  Organizacion Internacional de Normalizacién. (2021). Robotics — Vocabulary (1SO 8373:2021).
e AENOR. (1999). UNE-EN ISO 9946:1999. Robots manipuladores industriales. Presentacion de las
caracteristicas.
e AENOR. (1999). UNE-EN ISO 9787:1999. Robots manipuladores industriales. Sistemas de
coordenadas y movimientos.
I1SO 10218-1:2025, Robotics — Safety requirements — Part 1: Industrial robots
I1SO 10218-2:2025, Robotics — Safety requirements — Part 2: Industrial robot applications and
robot cells

10. UNIDAD DE ORIENTACION EDUCATIVA, DIVERSIDAD E
INCLUSION

Desde la Unidad de Orientacidén Educativa, Diversidad e Inclusién (ODI) ofrecemos acompafiamiento a
nuestros estudiantes a lo largo de su vida universitaria para ayudarles a alcanzar sus logros académicos.
Otros de los pilares de nuestra actuacion son la inclusidn del estudiante con necesidades especificas de
apoyo educativo, la accesibilidad universal en los distintos campus de la universidad y la equiparacién de
oportunidades.

Desde esta Unidad se ofrece a los estudiantes:

1. Acompafiamiento y seguimiento mediante la realizaciéon de asesorias y planes personalizados a
estudiantes que necesitan mejorar su rendimiento académico.

2. En materia de atencidn a la diversidad, se realizan ajustes curriculares no significativos, es decir, a
nivel de metodologia y evaluacion, en aquellos alumnos con necesidades especificas de apoyo
educativo persiguiendo con ello una equidad de oportunidades para todos los estudiantes.

3. Ofrecemos a los estudiantes diferentes recursos formativos extracurriculares para desarrollar
diversas competencias que les enriqueceran en su desarrollo personal y profesional.

4. Orientacion vocacional mediante la dotacion de herramientas y asesorias a estudiantes con dudas
vocacionales o que creen que se han equivocado en la eleccidn de la titulacion

Los estudiantes que necesiten apoyo educativo pueden escribirnos a:
orientacioneducativa@universidadeuropea.es

11. ENCUESTAS DE SATISFACCION
iTu opinién importa!

La Universidad Europea te anima a participar en las encuestas de satisfaccion para detectar puntos fuertes
y dreas de mejora sobre el profesorado, la titulacién y el proceso de ensefianza-aprendizaje.

Las encuestas estaran disponibles en el espacio de encuestas de tu campus virtual o a través de tu correo
electrénico.
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Tu valoracién es necesaria para mejorar la calidad de la titulacion.

Muchas gracias por tu participacion.



